x / mm

-600 -400 -200 0 200 400 600 y / mm

-600

-400

-200

0

200

400

600

0 2 4 6 8 10 12 Sensor

x / mm

-600 -400 -200 0 200 400 600 y / mm

-600

-400

-200

0

200

400

0 5 10 15 20 25 30 Hybrid

x / mm

-600 -400 -200 0 200 400 600 y / mm

-600

-400

-200

0

200

400

600

0 2 4 6 8 10 12 14 Spine

x / mm

-600 -400 -200 0 200 400 600 y / mm

-600

-400

-200

0

200

400

600

0

20

40

60

80

100 Connector